0 catkowanin mechanicznem.

Przeklad Noty ,,Sur lintégration mécanique” z ,Comptes ren-
dus“ Akademii paryskiej t. XCIV, 20 marca 1882 roku, str.
783 — 78b.
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Teorya integratora, ktéra rozwinalem w moich Notach po-
przedzajacych, moze by¢ zastosowana bez zadnej zmiany do
wszystkich modyfikacyj, ktore dzi§ przedstawia.

Pierwszy przyrzad, zbudowany przezemnie w roku 1879 1)
skladal si¢ z walca, toczacego sie¢ po tarczy. Mam zaszczyt
przedstawi¢ Akademii ten aparat pierwotny, zbudowany w la-
boratoryum fizycznem Szkoly Politechnicznej we Lwowie-
Gdy obracamy walee, posuwanie jego mierzy nam sume¢ wiel.
koseci ydx, a gdy popychamy go, liczha obrotéw daje nam te sume.

Dla udowodnienia zasady moich integratoréw zbudowa-
lem aparat, Kktory pozwalam sobie przedstawi¢. Sklada sig
on (fig. 1, b) z walea CC, osadzonego na wozku II. Walec
moze obraca¢ sie naokolo osi X i poruszac¢ sig jednoczesnie
na szynach R, R. Tarcza A, obracajaca sig okolo swej osi
poziomej, a ktorej plaszczyzna moze obracaé si¢ okolo osi
pionowej L, opiera si¢ z pewna sila na powierzchni walca.
Gdy pochylamy tarcze pod pewnym Katem i obracamy wa-
lec, wézek posunie sie po szynach na przestrzen, odpowiada-
jaca sumie wielkosci ydr. Odwrotnie, gdy przesuwamy woézek
po szynach, liczba obrotéow jest proporecyonalna do tej sumy,

Majac dane y = f (z), gdy chcemy otrzymac /ydz, wpro-
wadzamy rzedne y do narzedzia, zmieniajac nachylenie tar-
ezy A, odciete zas » nadaja walcowi odpowiedni ruch obro-
towy lub ruch w kierunku dlugosci.

1) Przedstawiony Akademii Nauk w Krakowie d. 20 marca
1880 roku. (Patrz wydanie niniejsze str. 89 —94).
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Jezeli pomys$limy, ze promien tarczy A ros$nie do nie-
skonezonosel, otrzymamy, urzadzenie przedstawione na fig. 2.
Jest to walec pomigdzy dwiema prostoliniowemi krawedziami,
Jezeli taka sama zmiang nadamy promieniowi walca CC,
otrzymamy urzgdzenie, przedstawione na fig.3. Kazde z tych
urzadzen daje wyniki zaréwno dokladne; w zasadzie nie ro-
znig sig one niczem od urzadzenia na fig. 1.

Wskazalem w Notach poprzedzajacych, ze zasada inte-
gratora moze by¢ z korzysciag stosowana do narzedzi fizykal-
nych, gdzie chodzi o dodawanie kolejne elementéw ydz, jak

np. dynamografy, indykatory i td. Trzeba wtedy, aby zja-
.wiska mierzone dawaly same automatycznie nachylenie tar-
czy i dzialaly na ruch walca.

0Od chwili ogloszenia, moja zasada calkowania mecha-
nicznego otrzymala liczne zastosowania. C. Vernon-Boys,
prof. szkoly krolewskiej gérniczej w Londynie, poszedl ta sama
droga i zbudowal narzedzie bardzo dowcipne, w ktorych za-
stosowano 7z Korzyscia moja zasade¢ Kkinematyczna tarczy
i walca; pomiedzy innemi narzedzie bardzo praktyczne 1 bar-
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dzo czule do mierzenia wydatku energii elektrycznej pomig-
dzy dwoma punktami obrotu. Nachylenie tarczy uskutecznia
si¢ za pomocg pewnego aparatu tak, ze w kazej cbwili sty-
czna kata jest rowna iloczynowi KEI (£ jest réznica potencya-
16w, I natezeniem). W tym celu uzywa on dwoéch solenoi-
déow, jednego o cienkiej nici, ustawionego w obwodzie pradu
gléwnego, przebiegajacego po solenoidzie o nici grubszej. Sile
przyciagania tych dwoch solenoidow réwnowazy pewien cie-

Fig. 2. Fig. 3.

(=

zar. Walec porusza si¢ przy pomocy chronometru. Ta kom-
binacya pozwala otrzymac ca}kqj E1dt, czyli energie wy-

datkowana w czasie ¢ Nadto Boys zbudowal integrator;
czeScig jego zasadnicza jest wozek, Ktorego pierwsze kolko
jest tak ustawione, jak kolo kierownicze w bicyklu.

Bede mial zaszczyt przedstawi¢ Akademii w czasie naj-
blizszym przyrzady oparte na mojej zasadzie, miedzy innemi,
maching stuzaca do rozwiazywania réwnan liczebnych. Ma-
china ta sklada sie¢ z szeregu tarcz i walcéw, umieszczonych
w ten sposob, ze ruch kazdego walca oddzialywa na nachy-
lenie nastepnej tarczy. W nocie z d. 7 marca 1881 wskaza-
lem, w jaki sposoéb dochodzi sie do rozwiazywania  tego za-
dania.
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