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Uogolnieniami Lematéw 5.14-5.16 sa kolejne twierdzenia pomocnicze
dotyczace granicznych funkcji niezawodnosci niejednorodnych systeméw
rownoleglo-szregowych, udowodnione w pracach [Kotowrocki 1993h,
1994¢g-h, 1995f].

Lemat 5.17

Jesli funkcja niezawodno$ci H’(f) jest graniczna funkcja niezawodnosci
regulammego  niejednorodnego  dwustanowego  systemu  szeregowo-
réwnoleglego o elementach posiadajacych funkcje niezawodnosci R“(7), i =
1,2,...,a =1,2,..,e, to funkcja niezawodnosci

F( =1-H(dlate Cq
jest graniczna funkcja niezawodno$ci regularnego niejednorodnego

dwustanowego  systemu  rownoleglo-szeregowego o  elementach
posiadajacych funk  niezawodnosci

R =1-R¥pdlate C

RGD "

Jednoczesnie, je  (a,b,) jest parg funkcji normujacych w pierwszym
przypadku, to (a,,-b,) it taka parg w drugim przypadku.

Lemat 5.18
Jeshi

) R =ex V()] jest niezdegenerowana funkcja niezawodnosci,
(i) R’ o ) Jest funkcja niezawodnosci regularnego niejednorodnego

dwustanowe  syster  rOwnoleglo-szeregowego okreslona przez
3.1 -(3.12),

(111) an, > Oa b,e (-00,00),
to

lim B, (a4 = F@dlareCx

n-rco
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Rys. 5.5 Wykresy dokladnej oraz przyblizonej funkcji niezawodnosci
rurociagu

Fakt 5.4
Jesli  elementy jednorodnego regularnego dwustanowego systemu
rownoleglo-szeregowego maja wyktadnicze funkcje niezawodnosci
Rt)=1dlat<0,R()=exp[-At]dlat=0, A>0,
oraz
k,=n -clogn>>s¢>0,5s>0,
a, = 1/( Alog n), b,= (1/ A)log(l,/log n),
to
(1) = expl-explt]], 1€ (-oo),
jest jego graniczng funkcja niezawodnosci.
Uzasadnienie: Poniewaz dla dostatecznie duzych n oraz wszystkich ¢ €
(~e0,00) mamy

at + b, = (1/ Hlog(l/log n) +#/( Alog n) > 0,
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